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总体方案介绍

我们是怎么设计哨兵机器人的？

1.规则解读，明确需求
2.提出性能指标
3.围绕性能指标设计总体方案
4.分配任务，分配工期设计
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总体方案介绍

规则解读明确需求

哨兵的需求：
1.活着
2.保护己方前哨站和基地区
3.打击对方前哨站



总体方案介绍

指定性能指标

发射模块：初速稳定29m/s
8米内100%覆盖小装甲板

视觉模块：自动打击
反高低装甲小陀螺

底盘模块：采用能量回收结构减少能量损耗，保护底盘
结构可靠

下云台： 360°旋转，对下半球与高地有效打击
上云台： 360°旋转，有良好俯角，对前方高低及远处前哨站敌人有效打击



总体方案介绍

制定总体方案

底盘：
使用铝方管框架，双3508驱动，
光电判断边界，使用弹簧回收动能
激光测距用于轨道定位
集成下云台弹舱

上云台：
参考步兵云台方案，增大弹舱，
简化步兵P轴，Y轴直连

下云台：
Y轴采用同步轮驱动，中通轴同时过弹过线



总体方案介绍

制定总体方案





总体方案介绍

分配工期



哨兵关键结构介绍

哨兵21的关键结构

底盘驱动 快拆结构

发射机构

Y轴结构

拨盘下方弹链
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哨兵关键结构介绍

底盘驱动



哨兵关键结构介绍

底盘驱动



哨兵关键结构介绍

快拆机构



哨兵关键结构介绍

Y轴结构



哨兵关键结构介绍

拨盘



哨兵关键结构介绍

下方弹链



哨兵关键结构介绍

发射机构

实际弹丸尺寸：
直径16.8mm+-0.2mm

8米6米
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总结

对21哨兵机器人的评价
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总结

对21哨兵机器人的评价

火力强大

可靠性较高（大量整合成熟技术）

射击精度高

战术策略得当

整车质量过高

下云台打击范围不足

整车质量过高

创新性不足

对移动目标打击效果差
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总结

一点感想

对于一个技术实力并不强大的哨兵组，善于整合已经测试成熟的技术可以少走
很多弯路，并提高各分系统可靠性进而提高整体可靠性。提高哨兵机器人的上限。

在得到一定经验后，在局部积极创新改进可以提高机器人竞争性。进一步提高
机器人上限。

在哨兵的研发过程中，结构是基础，但不是决定机器人性能最主要的部分，相
较于其他兵种，结构组更应该尽快出一辆可靠性高，射击稳定的哨兵，尽管性能可能并
不优越。

供电控与视觉组调试，在这过程中，才能尽可能挖掘哨兵机器人的潜力与威慑
力，在赛场上为地面机器人撑起一片威慑区域保护队友，而不是让它成为轨道上一个华
丽的挂件。
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